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  Transformation of Tensors تبدیل تانسورها: 1-5

ixکارتزینه دستگاه ب ixاگر دستگاه کارتزین  درجه  09یکّه دو دستگاه دارای طول واحد و زوایای ای تبدیل شود، برداره

 تانسور تبدیل بین دو دستگاه، تانسور متعامد است.خواهند بود. بنابراین 
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   ˆ ˆ ˆ ˆcos , cos ,i i j j i i j je x x e e x x e       

 

 ,ij i jx x   
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 (، متعامد است.Qتانسور تبدیل بین دو دستگاه )
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1وجود آیند، بردار به 2xمحور محورهای قدیم حول گرد اعتس °45 اگر محورهای جدید با چرخش: مثال 2 3
ˆ ˆ ˆV e e e   

 .را در دستگاه جدید بیان نمایید
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1 23
ˆ ˆ2 3V e e V V        

 

ixهای این تانسور را در دستگاه مختصاتداده شده است. مؤلفه ixدر دستگاه مختصات Tی دونسور مرتبهات: مثال  که 

 ورید.آدست بهچرخیده است،  3xگرد حول محور ساعتپاد 30°
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 های قطری یک تانسور در تبدیلات متعامد، کمیّت پایای عددی است.نشان دهید که مجموع درایه: تمرین
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 کارتزین بنویسید.بردارهای دستگاه یکهّای را برحسب بردارهای دستگاه مختصات استوانهیکهّ: مثال
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